Ciekawostki dnia — 21 pazdziernika

NE

1918 — Wtodzimierz Lenin (wiecznie zywy 1%)
powoftat Gtéwny Zarzagd Wywiadowczy (GRU).

1956 — Witadystaw Gomutka zostat | sekretarzem KC PZPR,
zastepujac na tym stanowisku Edwarda Ochaba.

2004 — Przywoddca Kuby Fidel Castro
ztamat noge przewracajagc sie  po
wygtoszeniu przemoéwienia w Santa Clara.

Elementy mechaniki (wyktad) 2021/2022 1



ELEMENTY MECHANIKI

Chemiczna Analiza Instrumentalna
Grupa Badawcza 2 02 1 / 2 02 2

Dynamiki Strukturalnej

WYKtAD 3

drinz, Radostaw KAMINSKI
(rkaminski85@uw.edu.pl)

dr hab. Katarzyna N. JARZEMBSKA

(katarzyna.jarzembska@uw.edu.pl)

Gmach Radiochemii, pok. 109a
Wydziat Chemii, Uniwersytet Warszawski
ul. Zwirki i Wigury 101, 02-093 Warszawa

Elementy mechaniki (wyktad) 2021/2022



Definicja uktadu zwyczajowo wektory
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Definicja uktadu uktad biegunowy (tylko w 2D)

uktad kartezjariski (w 2D) (ang. polar coordinate system)
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Predkos¢ i przyspieszenie w uktadzie biegunowym

macierz obrotu

potozenie (tj. wektor wodzacy)
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Ruch jednostajny po okregu

staty promien (ruch po okregu)
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vlir promienia i styczna do toru
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2. przy$pieszenie antyrownolegte do
aflr promienia, zawsze do srodka okregu
(tzw. przyspieszenie dosrodkowe)

POKAZ W3-1: stycznosc predkosci w ruchu po okregu




Y Ruch jednostajny po okregu
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promien krzywizny toru Ruch jednostajny po okregu
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Predkos¢ katowa jako wektor Ruch jednostajny po okregu
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state przyspieszenie ziemskie (,w dét”) catkowanie réwnan ruchu

0 (1) /
a(t) = const =g = | T 79 ¢ v(t) =v(0) + fa(t) dt @ !

0

[T v /+Oj g di =
H*tH -1

r(t) =r(0)+ | v(t) dt =
|

A\
bl e

0

/
/

X
POKAZ W3-2: dwie kule, spadek swobodny, rzut ukosny
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POKAZ W3-2: dwie kule, spadek swobodny, rzut ukosny




ruch po okregu
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POKAZ W3-3: ruch po okregu a ruch harmoniczny, kula na sprezynie




Ruch harmoniczny

ruchw 1D
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Jules Lissajous
(1822 — 1880)
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POKAZ W3-4: figury Lissajous
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